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Kontrol Platformu
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CLB VINC GUVENLIK VE KONTROL PLATFORMU 02

CLB Ekosistemi - Genel Bakis

Tim sensér, kontrol, haberlesme ve raporlama fonksiyonlari

oLG KORU & YONET KAYDET & RAPORLA
CWL ve CLP sensorlerinden yik, CAS CLB; asini yik ve gevsek halat (Slack Rope) Black Box; asin yuk, gerilim ve akim degerleri ile
sensérinden halat acisi, CWS durumlarini izler. Aci sensériinden alinan calisma sikligr ve suresini tarih ve saatAbllglsze
sensorunden rizgar hizi élgultr. Bu veriler verilerle ani yuklenme (Anti-Grab) ve yuk 'é?’\?ege;‘ I/EAHLEI:I \flgyriattor?liaamdtggI;Tq\/aerrlllaebr'll'PDF,

. - o . veya Ex rmati I labilir;
ve sahadan gelen dijital/analog sinyaller, salwumml (Ant va“ay) kontro!gnu destekler. vike raporlar yazdirilabilir, uygulamaya aktarilabilir veya
degerlendirimek tizere CLB merkezi bagl hiz kontrolt, R1-R4 réle ¢ikislari ve 0-10 e-postayla paylasilabilir.
kontrol tinitesinde toplanir. V analog hiz ¢ikigl sunar. Modbus Uzerinden

VFD’lerle haberlesir ve COTO COLM
uygulamaslyla entegre caligir.

COTO Engineering www.coto.com.tr
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Sistem Mimarisi

CLB merkezli sensor, suriicii, ekran, mobil uygulama ve raporlama ekosistemi
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VFD  Frekans inverteri

LSW / CTS Limit Switchler

coTto

Angle Sensor

CAS Halat Agi Sensort

CWS Riizgar Sensorii CED  Harici Ekran

CWS Riizgar VFD / Modbus COTO COLM Black Box Raporlama

O O O O O

SAHA GIRIiSLERI CIKISLAR & HABERLESME

CWL/ CLP :2 Ad bagimsiz Loadcell girisi mV/V, 4-20 mA veya 0-10 V R1-R4 role gikiglari;

CAS: Modbus / Digital. 0-10 V analog hiz referansi;

CWS: Ruzgar hizi. Modbus / 0-10v / 4-20mA Modbus RTU (RS485) ile VFD; RS485/RS232 ile
Start/Stop ve durum sinyalleri: dijital / analog girisler. CED; Bluetooth/RF opsiyonu ve mobil erigim.

COTO Engineering www.coto.com.tr



CLB

VING GUVENLIK VE KONTROL PLATFORMU

CLB - Merkezi Kontrol Unitesi

Smart Crane Management + Overload Control

platformda birlestirir.

2 Dijital giris

TEKNIK OZET
Besleme 24-250 VDC/VAC; 6 VA Réle gikiglan
Load cell 2x3500/10VDC Seri portlar
A/D Converter 24 bit Baud rate
Dogrusallik < 0.01% full scale Calisma sicakiig

KALIBRASYON

Saha kalibrasyonu, sensér ve montaj dtizeninden
kaynaklanan 6lcum farklarinin referans yukle kontrol
edilmesini saglar. Dara alma, kanca veya atagman
agirhginin 6lgimden ayrilmasina yardimci olur;
boylece operatér net yuku izleyebilir. Yuksuz
durumda yapilan sifir dizeltmesi ise zamanla
olusabilecek sifir kaymasinin yonetiimesini
kolaylastirir. Bu islevler, devreye alma ve bakim

islemlerinin cihaz Uzerinden yurdttlmesini destekler.

COTO Engineering

YUK SINIRLAMA

CLB, bagl yuk hucrelerinden gelen verileri
izleyerek her bir 8lcim kanal ve toplam yUk
icin ayri 6n alarm ve asiri yuk esikleri
tanimlanmasina olanak tanir. Esik
aslldiginda yapilandiriimis uyari ve kontrol
cikislari devreye alinabilir. YUk hucresi
baglanti butinltgu izlenerek algilanabilen
baglanti arizalari operatdre bildirilebilir.

On alarm, yuk sinirnna yaklasilirken
operatérin durumu erken fark etmesini
saglar. Ayri kanal ve toplam yUk takibi,
birden fazla ytk hticresi kullanilan
uygulamalarda yuk dagiliminin izlenmesine
yardimci olur. Baglanti arizasi bildirimi ise
gecersiz 6lcum verisinin fark edilmesini ve
pbakim ekibinin soruna daha hizli mtdahale
etmesini destekler.

2 Bagimsiz loadcell girisi

04

Dijital yUk sinirlayici ve verici olarak CLB, ving Uzerindeki yUk
6lcimu, kontrol ¢ikislarl ve haberlesme fonksiyonlarini tek

4 Role cikisi

2+2

Secilebilir Analog Giris / Cikis

4 x30VDC/250VAC, 2 A
RS485 / RS232

1200 ... 115200 bit/s

-20°C ... +65°C

]
KURULUM VE MOBIL YAPILANDIRMA

CLB’nin kurulum parametreleri ve kalibrasyon
islemleri, cihaz Uzerindeki tustakimi veya
Android ve iOS igin sunulan COTO COLM mobil
uygulamasi Uzerinden yonetilebilir.

Mobil erisim, teknisyenin ayar ve kalibrasyon
islemlerini cihazin basinda ¢alismak zorunda
kalmadan uygun bir konumdan yuritmesini
saglar. Ozellikle pano icine monte edilen
cihazlarda devreye alma ve servis islemlerini
kolaylastirr

www.coto.com.tr
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VING GUVENLIK VE KONTROL PLATFORMU

Akilhh Guvenlik ve Hareket Kontrolu

Yuk, aci, ruzgar ve siiriicu verilerinin birlikte degerlendirilmesi

o 1 ASIRI YUK KONTROLU
E—

03

CLB, iki ayri yuk hucresini bagimsiz olarak izler ve toplam yuku
hesaplar. Her 6lgtim noktasi ve toplam yUk icin kapasiteye goére ytzde
(%) cinsinden esikler tanimlanabilir. Birinci esikte alarm rélesi operatoru
uyarir; ikinci, nihai esikte koruma rélesi kaldirma hareketini sinirlar. CLB
ayrica sUrlcUyle Modbus Uzerinden haberleserek yUk bilgisinin sdrtcu
kontrolUne dahil edilmesini saglar.

iki yiik hiicresinin ayri izlenmesi dengesiz yiklenmeyi gérindr kilar.
Kademeli alarm, operatére midahale suresi verir; nihai réle ¢ikigve
sUrlcU entegrasyonu iseirt yik durumunda yapilandiriimigontrol saglar.

HALAT ACI KONTROLU

I CL B, CAS sensorinden gelen X ve Y ekseni halat acisi

0

verilerini izler. Agi, tanimlanan sinir degerini astiginda uyari
verir ve yapllandirmaya bagli olarak ilgili ving hareketini sinirlar.
Boylece yanal gcekmeden kaynaklanan mekanik zorlanmanin
azaltilmasina yardimci olur

Celik halat, halat kilavuzu ve kaldirma mekanizmasindaki
asinma riskinin azaltilmasina katki saglar.

SLACK ROPE | GEVSEK HALAT KORUMASI

Atasman yere temas ettiginde yUk halattan ¢ikar; ancak énceden
ayarlanmig alt limit switchi hentiz devreye girmemis olabilir. Bu

durumda indirme hareketi strerse halat tamburdan bosalarak
dUzensiz sarilabilir veya karisabilir.

CLB, dara kalibrasyonu yapilmis ytk htcresindeki degeri strekli
izler. Atasmanin yere oturmasiyla dlcim belirlenen negatif yuk
esigine ulastiginda indirme komutunu durdurur. Béylece alt limit
switchi devreye girmeden dnce gevsek halat olusumu ve buna
bagl halat karigmasi riski azaltilir.

07 ANTI-SWAY | YUK SALINIM KONTROLU
—

CLB, halat agi ve konum verilerini Modbus
Uzerinden PLC’ye veya PLC 6zellikli sirtcUye
aktarir. Bu veriler, uygun kontrol algoritmasiyla
birlikte yUk salinimini azaltmaya ydnelik Anti-
Sway uygulamalarinda kullanilabilir.

KORU

OLC

Tek kontrol Unitesinde butinlesik ving guvenligi.

COTO Engineering

2 YUKE BAGLI HIZ
| |

CLB, ¢lgulen yukt nominal kapasiteyle karsilastirir. Ytk uygun
seviyedeyken 3. ve 4. hiz kademelerine ait role ¢ikislarini etkinlestirir; yik
arttiginda bu kademeleri devreden c¢ikararak kaldirma hizini sinirlar.

Kullanicr avantaji: Hafif yiklerde daha hizli calisma ve kisa ¢evrim suresi
saglar. Agir yiklerde yuksek hizin sinirlandiriimasi, kaldirma
mekanizmasindaki dinamik zorlanmayi azaltmaya yardimci olur.

4 RUZGAR iZLEME

|
CLB, CWS rtzgar sensérinden aldigi rizgar hizi verisini

ekranda gosterir ve strekli izler. Olgtlen hiz, ayarlanan uyari veya
durdurma esigi asildiginda ilgili réle ¢ikigini etkinlestirir. Béylece
Ozellikle agik sahada calisan vinglerde, artan rizgara karsi zamaninda
mudahale edilmesine yardimci olur.

Operator rizgar hizini anlik gérur; esik asildiginda sistem otomatik
uyari veya hareket kisittamasi saglayabilir.

06 VFD iZLEME
I

CLB, surtcinin galisma durumunu, faz akimlarini ve hata
kodlarini Modbus Uzerinden okuyarak izler. Bu veriler
sUrlcu kaynakli arizalarin degerlendirilmesini ve bakim
ekiplerinin ariza nedenine daha hizli ulagsmasini saglar.

Fazlar ,akimlar ve hata bilgileri CLB Gzerinden
goruntulenir; ariza teshisi kolaylasir.

ANTI-GRAB | KONTROLLU YUK KALDIRMA

Anti-Grab, kaldirma baslangicinda motora aniden 25 Hz
hiz komutu verilmesi yerine strtcu frekansini dogrusal bir
rampa ile artirir. Bdylece halat gerilirken ve yUk yerden
kesilirken olusan ani gekme kuvveti azaltilir. Daha
yumusak yuk alma; sanziman, gelik halat ve kanca
Uzerindeki darbe yUklerini sinirlayarak bu bilesenlerin

kullanim émriine katki saglar.

www.coto.com.tr
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Sensor ve Yuk Hucresi Entegrasyonu

COTO iirin ailesi

m

g
e
= CWL-CLP
2 (i
Wire Rope & loadpin Type Load Cell
o ) ) 1-200 ton e IP66 e Alloy / Stainless Steel e mV/V, 4-20 mA, 0-10 V, Modbus
"”hﬂ ‘ ’ 4= RTU
; I

CWS

Ruzgar Senséri
; i 4-20 mA, 0-10 V veya Modbus RTU cikis
‘i" ——

CAS

Halat A¢i Sensort

coTOo®

Angle Sensor

X /'Y agi kontrolt e 2 réle ® Modbus e gercek zamanli agi hata kaydi

. LSW

Catal Switch
360 sonsiuz doénebilir. 5 elektrik kombinasydnteol 4 ¢ikis kontagina sahiptir

CTS

Tambur Tur Switchi

2/3/4 kontak ;1.6 dan 1:200 e kadar tur segenegi

COTO Engineering www.coto.com.tr



CLB VINC GUVENLIK VE KONTROL PLATFORMU 07

Black Box ve Operasyon Izlenebilirligi

Gercek zamanh kayit, olay gecmisi ve bakim verisi

KAYDEDILEN OLAYLAR SURUCU VERILERI
Asiri yuk olaylari, kaldirma gevrimleri, tartim kayitlari ve trtn tipi Frekans inverteri ile Modbus haberlesmesi Uzerinden asiri gerilim, asiri
bilgileri gergek zamanli olarak kayit altina alinabilir. akim, asiri Isinma , inverter hata kodlari kayit altina alinabilir.

OLAY GECMIiSi - ORNEK GORUNUM

10:24:08 U 4765 kg

11:17:42 Asir Yk 10750 kg

13:05:16 Asirt Akim

14:02:31 Kaldirma 6780 kg

Excel PDF Yazdirma E-posta

_——
Kayitlarin raporlanmasi; servis, bakim ve isletme analizleri i¢in izlenebilir bir veri tabani olusturur.

COTO Engineering www.coto.com.tr
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CED ve COTO COLM

Sahada goriinurliik, mobil erisim ve raporlama

CED

Harici LED Goésterge

3in¢ ve 4 in¢ segenekler; 6 haneli LED gdsterge. RS232 / RS485 haberlesme ile CLB sistemine uzaktan g6ésterge olarak entegre edilebilir.

CED-3X CED-4X

3ing * 6 x 76 mm LED ¢ 620 x 150 x 100 mm 4ing¢ * 6 x 102 mm LED « 770 x 150 x 100 mm

COTO COLM - Coto Over Load Management

CLB fonksiyonlarinin Android ve iOS uygulamalari Uzerinden uzaktan kontrol edilmesi igin;
v’ Kalibrasyon,
v Konfiglrasyon,
v Operasyon gorunurlik
v Kayit
v" Ving sisteminin yonetimi icin mobil erigim altyapisidir

COTO Engineering www.coto.com.tr
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Baglantilar ve Entegrasyon Matrisi

CLB cevresindeki temel arayiizler

Fonksiyon COTO / Sistem Arayuz / Sinyal

Yuk élgimu CWL / CLP Load cell / mV/V

Agl izleme CAS Modbus / Digital

Ruzgar izleme CWSs Taslak - teknik deger teyidi

Surtcu VFD Modbus RTU (RS485)

Harici gosterge CED RS485 / RS232

Kontrol cikislar CLB 4 role / Modbus / Scilebilir Analog /
Dijital giris CLB 2 optik izole giris

Analog I/0 CLB 2 giris + 2 cikis

Sistem haberlesmesi CLB CANBUS / Modbus / Bluetooth / Wi-fi

HIZ KONTROLU SISTEM GENISLETME
Role 3 ve 4 ile yuk bazl hiz kademeleri; analog ¢ikis altyapisi Birden fazla Unitenin yUk sinirlama ve toplama fonksiyonlari
ile hiz referansi senaryolari. icin baglanabilmesi; opsiyonel RF aray(zU.

COTO Engineering www.coto.com.tr
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CWS Riizgar Izleme ve Saha Sinyalleri

Dis saha vinclerinde cevresel ve operasyonel durum bilgisinin CLB platformuna alinmasi

CWS - RUZGAR SENSORU START / STOP & DURUM
Ruzgar hizinin CLB tarafindan izlenmesi; esik degerlerine bagl alarm ve Buton, limit, ¢alisma izni ve makine durumlari gibi saha sinyallerinin
kontrol senaryolarinda kullanilabilen saha sensérti. Analog / Digital dijital / analog girisler tizerinden kontrol mantigina dahil edilimesi.

entegrasyon bilgisi Urdn revizyonunda teyit edilmelidir

PORTAL & KULE VING TAVAN VINCLERI

Ruzgar verisi ozellikle dig saha portalv ve k.u\e.vmg uygulgma\aran; ) CWS igin kesin ¢lgtim aralidl, ¢ikis tipi, besleme ve IP sinift COTO driin foyu
operasyon kararlarinin desteklenmesi ve riskli kosullarin izlenmesi iin ile son revizyonda teyit edilmelidir. Bu striim sistem fonksiyonunu tanimlar
kullanilir. ) )

COTO Engineering www.coto.com.tr
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VFD Entegrasyonu ve Hareket Kontrolu

Yiik bilgisi ile suricii verisinin ayni kontrol mimarisinde degerlendirilmesi

- ]
MODBUS RTU ile hata bilgilerinin merkezi sistemde izlenmesi.  FAZ, AKIM & HATA KODLARI

CLB ile frekans inverteri arasinda haberlesme; strtict ¢alisma durumu ile Striicy tarafindaki akim, calisma durumu ve hata kodlarinin izlenmesi:
hata bilgilerinin merkezi sistemde i zlenmesi. katalog fonksiyonlarinda asiri gerilim,asir akim & asiri isinma kayitlari da
tanimlanir.

R1-R4 ROLE CIKISLARI 0-10 V ANALOG GCIKIS

YUk, hiz kademeleri, alarm ve kontrol senaryolari igin dort bagimsiz réle

Hiz kontrol referansi icin analog ¢ikis altyapisi; uygulama senaryosu
cikisl. Role 3 ve 4 yUk kosuluna bagl hiz kademeleri igin kullanilabilir.

sUrlict ve proje konfiglrasyonuna gére belirlenir.

YUK CLB

KARAR VFD HAREKET

|
Amagc:

Yuk 6lcumu, guvenlik limitleri ve strtict kontrol bilgisini ayni karar zincirinde birlestirerek daha kontrollt kaldirma operasyonu saglamak.

COTO Engineering www.coto.com.tr
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Tartim, Toplamlastirma ve Raporlama

Saha olcimiinden operasyon kaydina uzanan veri akisi

TOPLAM TARTIM RAPOR DAGITIM

Kayitlarin PDF / CSV / Excel formatlarinda disa

Tartim fisi / irsaliye tipi ¢iktinin;
aktariimasi ve isletme raporlarinda kullaniimasi

yazicilya ydnlendiriimesi veya e-posta ile gébnderilmesi.

Tarih,saat & agirlik bilgisinin kayit altina alinmas;
bireysel tartimlarin operasyon bazinda izlenmesi.

TOPLAM TARTIM - ORNEK

Tarih Agirlik (kg) Urtin

16.09.2026 Paslanmaz Kaydedildi

16.09.2026 Kaydedildi

16.09.2026 Kaydedildi

Yazici E-posta PDF CSv Excel

* Raporlama yapisi; tartim verisinin yalnizca ekranda gdsterilmesi yerine kayit, paylagim ve operasyon takibi igin kullaniimasini hedefler
**Tlcari amagh alim / satimlarda kullanilamaz

COTO Engineering www.coto.com.tr
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Teknik Ozellikler

CLB ana teknik veri 6zeti - kaynak katalog verileri

Besleme gerilimi / giic 24-250 VDC/VAC; 6 VA
Load cell sayisi / besleme 2x350Q-10VDC
Dogrusallik < 0.01% full scale

Termal drift < 0.002% full scale / °C
A/D converter 24 bit

Olgiim araligi +3.9 mV

Dénulsiim / saniye 3

Dijital filtre 0.25-3 Hz

Roéle ¢ikiglari 4 x 24VDC /250 VAC, 2 A
Dijital girisler 2 optik izole

Seri portlar RS485, RS232/ Type C
Baud rate 1200, 2400, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200
Bagil nem 85% - yogusmasiz
Depolama sicakhgi -30°C ... +60 °C

Calisma sicakhidi -20°C ... +55°C

NOT

CWS ruizgar sensoru igin kullanilan degerler bu strimunde teknik referans niteligindedir. COTO kesin trtin spesifikasyonu son kontrolde teyit edilmelidir.

COTO Engineering www.coto.com.tr



COTO

Yukunuz kontrol altinda ...

5'i bi yerde ..

Yiik Olgtimi Glivenlik Fonksiyonu  Siriicii Haberlesmesi Olay Kaydi Raporlama

COTO End.Muhendislik
< 0850 307 58 58
™ coto@coto.com.tr
® www.coto.com.tr
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