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1. Genel Bilgi ve Guvenlik

CLB; vin¢ uygulamalarinda yuk Olgumd, rdle kontroll, analog cikis ve haberlesme islevlerini tek cihazda
birlestirir. YUk hlcresi sinyali 24 bit A/D cevirici ile 6lgulir; yik degeri 2 ing renkli TFT ekranda gosterilir, dort
role ¢ikisi, 0-10 V analog cikis, Modbus, CANbus ve Bluetooth arayuzleriyle dis sistemlere aktarilir.

1.1 Guvenlik uyarilarn

Cihazin montaji, elektrik baglantisi ve devreye alinmasi yalnizca yetkili ve egitimli personel tarafindan

UYARI
yapiimahdir.

Baglanti yapmadan veya terminallere miidahale etmeden 6nce besleme ve réle devrelerindeki enerjiyi

LGS kesiniz. Besleme gerilimi 24-250 VAC/DC arahdindadir; etiketteki L / N uclarina uygun gerilim uygulayiniz.

CLB bir 6lgim ve kontrol cihazidir; tek basina glvenlik fonksiyonu yerine gegmez. Kaldirma sistemindeki asiri

LS yUk ve acil durdurma guavenligi icin ilgili standartlara uygun ayri koruma elemanlari kullaniniz.

Role cikislarini belirtilen kontak dederlerinin lizerinde yliklemeyiniz. Yiik hiicresi kablolarini ekranli kablo ile ve

LS guc kablolarindan ayri déseyiniz.

1.2 Kullanilan semboller ve kisaltmalar

ifade Anlami

SET Onay / giris tusu (ekranda ENTER olarak gorinr)

GERI Kivrik ok simgeli tus (ekranda BACK)

Al /A2 Birinci ve ikinci yUk htcresi giris kanal

DARA Bos durumdaki yik degerinin sifir olarak kabul edilmesi
HISTEREZIS Role cikisinin sik acip kapamasini 6nleyen esik payi (kg)

2. Teknik Ozellikler

Ozellik Deger

Besleme / glig 24-250 VAC/DC/ 6 VA

Govde / montaj 106 x 106 x 43 mm; DIN ray montaji
Ekran / tus takimi 2 ing renkli TFT /5 tus

Yuk hucresi girisleri 2 bagimsiz giris; 2 x 350 Q/ 10 VDC

A/D / dogrusallik 24 bit / tam skalanin %0,01’'inden kiiclk
Réle / dijital giris 4 role / 2 optik izole dijital giris

Analog altyapi 2 secilebilir analog giris + 2 secilebilir analog ¢ikis
Analog cikis 0-10 V, 12 bit DAC

Seri haberlesme RS485 / RS232; donanim varyantina gore
Kablosuz Bluetooth (BLE)

Calisma sicakhgi -20...+55 °C

Depolama sicakligi -30...+60 °C
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3. On Panel ve Calisma Ekrani

3.1 Tus takimi

Tus

islev

SET - uzun basis (3 sn)

Normal calisma ekranindan ana ayar mendsUne giris.

SET - kisa basis

Secilen menlyl agar; diizenlenen degeri / secenegi onaylar.

YUKARI / ASAGI MenUlde gezinme; secili hanenin degerini degistirme.
SAG Sayisal ekranda dliizenlenecek haneyi segme.
GERI Bir Gst menliye donus; secim ve sayisal ekranda iptal. Ana ayar mentsinde calisma

ekranina cikis.

3.2 Normal calisma ekrani

1:260
R2:900

;950

X :-10
YRS
A/OUT:10.06V

COTO CANBUS MODBUS USB

e =  %0.0

Alan Aciklama

Ust serit COTO logosu ve haberlesme basliklari (CANBUS,
MODBUS, USB); sagda Bluetooth simgesi.

R1...R3 Role esigi (kg). Role gekili iken kutu yesil renk alir.

R4 Aci rélesi; X /Y tolerans degerlerini gosterir (6rn.
15/15). Cekili iken yesil.

= X/Y GUlncel egim acilari (derece).

Kadran Yuk ylzdesi; tam 6lgek 10.000 kg.

Buyik sayr | Olcilen yik degeri (kg), ROUND ayarina gére
yuvarlanmis.

Normal calisma ekrani

3.3 Hizh kullanim

A/OUT 0-10 V analog ¢ikisin anlik degeri (V).

islem

Tus sirasi / sonuc

Menuye giris

Calisma ekraninda SET tusunu 3 saniye basili tutun.

Sayisal ayar

SAG: hane secimi » YUKARI / ASAGI: deger - SET: onay.

Tam degerleri kaydetme

Ana ayar meniisii » KAYDET - SET - KAYDEDILDI! - ana ayar menisi.

Calisma ekranina dénus

Ana ayar menusunde kivrik ok simgeli GERI tusu.

Mentye giris SET tusuna 3 saniye basil tutularak yapilir; stre kullanici tarafindan kesinlestirilmistir. Sayisal onayda 1 sn
tutma ve kaydetmeden cikis davranisi T1 kapsaminda kontrol edilecektir.
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4. Montaj ve Elektrik

Baglantisi

Cihaz DIN raya monte edilir. Terminal etiketleri cihazin 6n paneline diiz bakilirken soldan saga siralanmistir.

4.1 Ust terminal sirasi

Etiket

Baglanti

SIG-/SIG +/SIG +/SIG -

iki yiik hiicresi sinyal cifti

EXC + / EXC -

Yuk hlcresi uyartim beslemesi

Topraklama

Koruma topraklamasi

0-10V OUTPUT -/ +

0-10 V analog ¢ikis

CANH/L

CANbus hatti

MODBUS A/ B

Modbus (RS485) hatti

4.2 Alt terminal sirasi - tamami

Etiket

Baglanti

DIGITAL INPUT + / -

Optik izole dijital giris; elektriksel sinir teyit bekliyor.

ANALOG INPUT + / -

Analog giris; sinyal tlru ve aralik teyit bekliyor.

RELAY4/3/2/1

Role cikislari.

COM

Réle grubunun ortak ug etiketi.

Topraklama simgesi

Etiketteki topraklama baglantisi.

L/N

Besleme etiketi; Urlin varyanti / polaritesi dogrulanacak.

4.3 Sistem icindeki yeri

CWL /CLP

CLB iNVERTER / CED

Yuk hucreleri

Kontrol / gésterim

COLM
Mobil ayar ve kayit

NOT
yapiniz.

Yukaridaki sema blok iliskisini gosterir; elektrik baglanti cizimi degildir. Baglantilari trin etiketine gore

Bu sayfa terminal etiketlerini ve blok iliskisini gdsterir. Loadcell A1/A2 eslemesi, réle NO/NC semasi, kontak sinirlari ve
besleme baglantisi igcin onayli elektrik gizimi gereklidir. Eksik bilgiler T4'te listelenmistir.
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4.4 CLB - ORNEK BAGLANTI SEMASI

Yuk htcresi / 0-10 V analog ¢ikis / CED haberlesmesi / CLB AC besleme

YUK HUCRESI

MODBUS A
MODBUS B

CLB

YUK KONTROL SISTEMI

ROLE KONTAKLARI
R4 /R3/R2/R1
Normalde acik (NO)

‘_0/0— RELAY 4
—o o— RELAY 3
o o— RELAY 2
o o— RELAY 1

AC besleme: Urin etiketine gore.

—<_S_

A
m
1

PLC / INVERTER

9= Al -/ referans

4— Al +/0-10V

CED / RS485
19— A

PN

¢ R1-R4: normalde acik (NO) kontak.
* CED beslemesi kendi etiketine gore yapilir.
* A1/A2 ve alici girigleri teyit edilecektir.

» Toprak / ekran baglantisi gosterilmemistir.

COTO | CLB | Baglanti taslag
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5. Ayar Menusu

Ana ayar menUsUne giris: calisma ekraninda SET tusunu 3 saniye basili tutunuz. Yukari / asagi ile meni maddeleri arasinda
geziniz.

Sayfa Menu maddeleri

1/3 DARA, KALIBRASIYON, HALAT, ROLE1, ROLE2, ROLE3
2/3 SENSOR, RELSET, GYRO, MODBUS, CANBUS, ANALOG
3/3 BLUETOOTH, SIFIRLA, KAYDET, DIL

5.1 Deger girisi ve kaydetme

Sayisal ekranda SAG ile hane secilir, YUKARI / ASAGI ile deger degistirilir, SET ile onaylanir. Secim listesinde GERI iptal eder. Tim
degisiklikleri kaydetmek icin ana menlde KAYDET secilip SET'e basilir; KAYDEDILDI! mesajindan sonra ana ayar menusline
dondlir. Sayisal iptal ve enerji kesilmesinde koruma davranisi T1'de teyit edilecektir.

5.2 Yuk islemleri

Madde Aralik / varsayilan Aciklama

DARA — SET - “DARA ALINIYOR...” -» “TAMAM!"”, YUk hucresi bosken uygulayiniz;
Olcum sifir referansi olarak kaydedilir.

KALIBRASIYON 1-1000000 kg / 100 Bilinen referans yik uygulanir ve kg degeri girilir. SET - “KALIBRASYON...”
- “TAMAM!”. Geri tusu islemi iptal eder.

HALAT 1-20/5 Donanim 2/1 ise 2, 4/1 ise 4, 6/1 ise 6 girilir.

5.3 Roleler ve RELSET

Madde Aralik / varsayilan Aciklama
ROLE1 / ROLE2 / ROLE3 0-999999 kg / 500, 1000, Role esigi (kg).
2000
RELSET —» DELAY 0-10sn/1 Esik kosulu olustuktan sonra rélenin konum degistirmesi igin

beklenen slre. Tum roéleler icin ortaktir.

RELSET - HYSTER 0-100 kg / 10 Histerezis payi.

Role calisma mantigi. ROLE1 ve ROLE3: yiUk esigin histerezis kadar altina indiginde role ceker, esigin
histerezis kadar Ustlne ciktiginda birakir. ROLE2: ylk esigin histerezis kadar Ustlne ciktiginda ceker, histerezis
kadar altina indiginde birakir. Ornek: esik 500 kg, histerezis 10 kg ise ROLE1 / ROLE3 490 kg'in altinda ceker,
510 kg'in Ustlinde birakir; ROLE2 510 kg'in Ustinde ceker, 490 kg'in altinda birakir. Rélenin cekili oldugu
ekranda yesil LED ile g6sterilir; LED rengi kontaklarin NO/NC yapisini belirlemez.

Bu sayfadaki aralik / varsayilan degerler ve ROLE1-3 calisma mantigi v10’'dan aktariimistir. Histerezis gecisleri ve DELAY’in
role kapsami T3’e gore hedef cihazda teyit edilmelidir.
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5.4 GYRO ve ROLE4 (aci rolesi)

DEGER: 000020

UP/DOWN:Deg RIGHT:Digit ENTER:Kaydet BACK

ROLE4 bir esik degil aci rolesidir. Gincel X ve Y

X0 ()
TAMAM!

GYRO TARE. ..

kadar saptigi slrece roéle ceker; acilardan biri

cekmez. Gecikme sliresi RELSET —» DELAY degerinin
0,1 saniyelik katidir.

GYRO X tolerans ve tare ekranlari

Madde Aralik / varsayilan Aciklama

X 0-90°/0 X ekseni agl toleransi.

Y 0-90° /0 Y ekseni acl toleransi.

TARE — Mevcut X ve Y acilarini sifir referansi olarak kaydeder (“GYRO TARE..." -

“TAMAM!”).
GERI — Ana menuye doéner.
5.5 SENSOR

Madde Aralik / varsayilan Aciklama

GAIN 64 /128 — 64 Olciim kazanci.

SPEED 10 /80 — 80 Olciim hizi (6rnek/sn).

INPUT IN:A1 /IN:A2 / IN:A1A2 — Al Olcim girisi: sensér 1, sensdr 2 veya iki sensérin toplami.

HASSAS 0-100 — 95 Ug deger filtresi: blok ortalamasinin bu ylzdesinden disuk érnekler
elenir.

FILTER 10-255 — 150 Hareketli ortalama pencere uzunlugu. Blylk deder daha kararli, daha
yavas gosterge verir.

REFRES 1-100 — 20 Bir ortalama blogundaki 6lciim 6rnegi sayisi.

LSB 1-50 — 10 LSB ayari.

RESOL 1-999999 — 5637 Ham sayim 6lgek katsayisi.

TARE2 — A2 / sensOr 2 dara islemi.

CAL2 1-999999 kg — 1 A2 referans yuku (kg).

NEG OFF / ON — OFF Etkin Etkin oldugunda negatif ylkte role cikisi Gzerinden indirme hareketini
durdydurdurmayi amaglar. Role atamasi teknik teyit T3 kapsamindadir.
amag

ROUND OFF/1/5/10/20/50 — AUTO Gosterge yuvarlama adimi (kg). En yakin adima yuvarlar; yuvarlanan
deger roleler, analog ¢ikis ve haberlesmede de kullanilir.

RESET — Yalnizca SENSOR parametrelerini fabrika degerlerine déondurir
(“RESET OK!"”). Onay sorulmaz.

ROUND satirinda segenekler OFF /1 /5/10/20 /50 iken varsayilan AUTO yazilidir. AUTO’nun menudeki karsiligi, LSB islevi
ve RESET kapsami icin T2 ve T6'ya bakiniz.

ZZZ FRWR FRP WU _ &272 &/% 80 75 _ 5HY
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6. Analog Cikis (ANALOG)

ANALOG menuUsu: 0-10V, 4-20mA, FILTER, GERI. 0-10V alt menuUsu iki sayfadir.

AYAR MENUSU savfa 12 | AYAR MENUSU Sayfa 2/2

> @-18V > 8-10V

MAX AGIRLIK GEET DEGER: 000300 DEGER: 010000

STABIL BANT
STABIL SURE

RAMPA SURE UP/DOWN:Deg RIGHT:Digit ENTER:Kaydet BACK | [UP/DOWN:Deg RIGHT:Digit ENTER:Kaydet BACK

DAC MAX KOD

Sayisal ayar ekranlari

0-10V alt menUsu (1/2 ve 2/2)

0-10 V cikis islevi. Normal calismada cikis sabit 10 V'tur. Olciilen yiik ASIRI ESIK degerine ulastiginda cikis
DAC ASIRI KOD seviyesine (yaklasik 3 V) iner. Yiak STABIL BANT icinde STABIL SURE boyunca sabit kalirsa ¢ikis
RAMPA SURE siresince dogrusal olarak 10 V'a geri yukselir. Yik ASIRI ESIK altina inmeden yeni alarm
baslatiimaz.

Madde Varsayilan Aciklama

ASIRI ESIK 300 kg Cikisi dUslren asiri yik esigi.

MAX AGIRLIK 10000 kg Yuk ast siniri (kg).

STABIL BANT 50 kg YUkUn sabit sayilmasi icin izin verilen dalgalanma.
STABIL SURE 2000 ms YUkUn bant icinde kalmasi gereken sure.

RAMPA SURE 3000 ms 10 V'a geri donls rampa suresi.

DAC MAX KOD 4055 10.0 V cikisa karsilik gelen 12 bit DAC kodu.

DAC ASIRI KOD 1228 Asir yuk durumundaki DAC kodu (= 3.0 V).

4-20mA (ANALOG MAX) 4095 Analog cikis Ust kod degeri.

FILTER (ANALOG FILTER) | 5 (1-10) Analog cikis filtresi. SENSOR FILTER’dan bagimsizdir.

6.1 Devreye almada cikis kontroli

Kontrol Kayit / degerlendirme

Baslangi¢ durumu Gorulen A/OUT degeri ve odlculen fiziksel cikisi kaydedin.

Esik ve kararlilk Onayli uygulama test planinda esik, bant ve sture davranisini kontrol edin.

Rampa Onayli senaryoda baslangic / bitis ¢ikisi ve gecgen sureyi kaydedin.

Bagli cihaz inverter / PLC analog giris 6lcedinin onayl CLB cikis isleviyle eslestigini kontrol edin.

v10, normalde 10 V - esikte diisiik seviye - kararlilik sonrasi rampa islevi tarif eder. Onceki notlarda MAX AGIRLIK, 10 V'a
karsilik gelen yuk olarak agiklanmisti. Bu iki anlatimin iliskisi T5'te kesinlestirilecektir; dlcekleme formUlU bu stirimde
varsayllmamistir.
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7. Haberlesme

7.1 MODBUS ve CANBUS

BAUDRATE

9600 > NONE

19200 EVEN

> 38400 oDD

57600
115200

UP/DOWN:Sec  ENTER:Kaydet BACK:Iptal UP/DOWN:Sec  ENTER:Kaydet  BACK:Iptal

BAUDRATE ve PARITY secimi

CAN BAUD

> NORMAL

20K LOOPBACK
50K SILENT
100K

125K

250K

UP/DOWN:Sec  ENTER:Kaydet BACK:Iptal UP/DOWN:Sec  ENTER:Kaydet BACK:Iptal

CAN BAUD ve CAN MODE se¢imi

Madde Secenekler Varsayilan

MODBUS - ID 1-247 1

MODBUS - BAUDRATE 9600 / 19200 / 38400 / 57600 / 115200 38400

MODBUS - PARITY NONE / EVEN / ODD NONE

CANBUS - ID 0-127 1

CANBUS - BAUDRATE 10K/ 20K/ 50K/ 100K/ 125K / 250K 125K

CANBUS -» MODE NORMAL / LOOPBACK / SILENT NORMAL
7.1.1 Haberlesmeyi kontrol etme sirasi

Adim Kontrol

1. Fiziksel Enerjisiz halde A/B veya H/L etiketlerini ve proje kablolamasini kontrol edin. Sonlandirma / ekran baglantisini

hat onayl cizimden dogrulayin.

2. Ayarlar CLB ve bagli aygittaki hat hizi; Modbus icin parity, adres ve kullanilan veri haritasini karsilastirin.

3. Kayit SET ile onaylayin; ana mentde KAYDET islemini uygulayin.
4. Veri CLB ekranindaki yik ile karsi cihazin okudugu dederi karsilastirin; adres, veri bicimi ve birimi kaydedin.
dogrulama

Bu kilavuzda Modbus register haritasi, fonksiyon kodlari veya CAN mesaj kimlikleri verilmedigi icin iletisim paketi 6rnegi
Uretilmemistir. Entegrasyon icin T7'deki bilgiler gerekir.
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7.2 BLUETOOTH

Cihaz, COLM mobil uygulamasi ile ayar ve izleme igin
Bluetooth (BLE) ({zerinden haberlesir. NAME
onaylandiginda modul adi “COTO-<numara>" olarak

3 dBm
0 dBm DEGER: D00100 guncellenir ve modul yeniden baslatilir; islem birkac
et saniye surer.
-8 dBm
-12 dBm
UP/DOWN:Sec  ENTER:Kaydet BACK:Iptal UP/DOWN:Deg RIGHT:Digit ENTER:Kaydet BACK
POWER ve DELAY (SPEED) ekranlari
Madde Aralik / varsayilan Aciklama
NAME 0-9999 /435 Cihaz kimlik numarasi (BLE adi).
POWER 4/3/0/-4/-8/-12dBm — 3 dBm BLE verici glcd.
DELAY 0-4095ms /1 Telefona veri gdnderme araligi (ekran bashgi SPEED).

7.3 Bluetooth veri ve komutlan

RELAY, GYROSCORPE,
DIGER

Veri (cihaz - telefon) Bicim

Yuk (kg) KG=<n>W

X /Y acilari X=<n>W, Y=<n>W

Komut onay! OK:<komut>

Komut islev Komut islev

TARE / DEFTARE Dara al / dara al ve SGA, SSP, SCH GAIN, SPEED, INPUT
kaydet

KAL=<kg> Kalibrasyon SFL, SHS, RFR FILTER, HASSAS, REFRES

ROL1= ... ROL3= Role esikleri LSB, RSL, SYV, SNG LSB, RESOL, ROUND, NEG

ROL4=, X=, Y= Acl toleranslar RDL=, HYS= DELAY, HYSTER

ROPE= Halat sayisi AMN, AMX, AFL ASIRI ESIK, RAMPA SURE, STABIL BANT

GYXT Gyro tare BLN, BLP, BLS BLE NAME, POWER, DELAY

STATUS, SENSOR, Ayarlari oku RESTART Cihazi yeniden baslat

7.4 COLM baglanti kontrolii

Cihaz kimlik numarasini ve uygulamada goérilen cihaz adini kaydedin. Baglanti kurulduktan sonra uygulamadaki ylk /
X /'Y degerlerini CLB ekraniyla karsilastirin. Ayar degisikliklerini SET ve ana mentde KAYDET ile tamamlayin.

Komut tablosu v10’dan aktariimis gelistirici referansidir. Tam komut sézdizimi, sonlandirici, birimler, gecersiz komut yaniti
ve yetkilendirme aciklanmadan Uc¢uncuU taraf kontrol yazilimi icin tamamlanmis protokol sayillmaz. T7'ye bakiniz.
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8. Sistem Islemleri

> TURKCE

E t ENGLISH
RESET! D D KAYDEDILDI!

por perfection
UP/DOWN:Sec ENTER:Kaydet BACK:Iptal
SIFIRLA: RESET! ve acilis logosu KAYDET ve DIL ekranlar
Madde islev
SIFIRLA Tam ayarlari fabrika degerlerine déndUrir. “RESET!” mesajindan sonra cihaz yeniden baslar ve

COTO aclhs logosu gorintilenir. Onay sorulmaz.

KAYDET Tum degerleri kalici belle§e yazar; yesil “KAYDEDILDI!” mesaji sonrasi ana meniiye déner.
DIL TURKCE / ENGLISH. Secim yeniden baslatmaya kadar gegerlidir; cihaz acilisinda Turkce baslar.
GERI (ana meniide) Normal calisma ekranina gikis.

8.1 v10'da bildirilen fabrika ayarlari - teknik teyit bekliyor

Grup Degerler

Yik KALIBRASYON agirligi 100 kg; HALAT 5

Roleler ROLE1 500, ROLE2 1000, ROLE3 2000 kg; DELAY 1 sn; HYSTER 10 kg; GYRO X/Y 0

SENSOR GAIN 64; SPEED 80; INPUT Al; HASSAS 95; FILTER 150; REFRES 20; LSB 10; RESOL 5637; CAL2 1;
NEG OFF; ROUND AUTO

MODBUS / CANBUS ID 1/38400/NONE; ID 1/125K/NORMAL

ANALOG ASIRI ESIK 300; MAX AGIRLIK 10000; STABIL BANT 50; STABIL SURE 2000; RAMPA SURE 3000; DAC
MAX 4055; DAC ASIRI 1228; 4-20mA 4095; FILTER 5

BLUETOOTH NAME 435; POWER 3 dBm; DELAY 1 ms

NOT Ekran goérlntulerindeki sayilar 6rnek ayar degerleridir; fabrika ayari degildir.

Tablodaki fabrika degerleri v10’da bildirilen degerlerdir. Fotograflarda gorilen ayarlardan ayr tutulmalidir. Hedef model ve
yazilim siiriimilyle dogrulanmasi T8 kapsamindadir. RESET / SIFIRLA kapsami ve DIL kalicihd T6’da kontrol edilecektir.
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9. ilk Devreye Alma ve Dogrulama

Bu sira, menl kullanimini ve 6lgim dogrulamasini diizenler. Elektrik baglantisi onayli gizime gore tamamlanmis
olmalidir. Testler yetkili personelin uygulamaya 6zel planiyla ve yik / hareket alani kontrol altinda tutularak

yurattlmelidir.

Adim

Uygulama / kontrol

1. Cihazi tanimlayin

Model, seri numarasi, yazilim stirimi ve besleme varyantini B6lim 11'de kaydedin. Mevcut
ayarlari not edin.

2. Baglantiyi kontrol
edin

Enerjisiz halde loadcell, besleme, réle, analog ve haberlesme kablolarini onayli gizimle
karsilastirin. Belirsiz u¢ eslemesiyle devam etmeyin.

3. Ol¢lim girisini secin

SENSOR - INPUT: A1, A2 veya A1A2 secimini bagli sensorlere gére belirleyin. iki kanalin hangi
fiziksel sensore ait oldugunu kaydedin.

4. Halat donanimini
girin

HALAT degerini gercek donanima gore girin: 2/1 - 2; 4/1 - 4; 6/1 - 6. SET ile onaylayin.

5. Dara referansini
olusturun

Olclim referansi kabul edilecek sabit kanca / aparat durumunu kaydedin. ilgili kanalin dara
islemini uygulayin. A2 icin TARE2 kullanilir; ana DARA'nin kanal kapsami T2 ile teyit edilir.

6. Referans yukle

Yetkili test planinda secilmis bilinen yiiki uygulayin. ilgili kalibrasyon ekranina gercek kg degerini

kalibre edin girin. A2 igin CAL2 kullanilir. Basari mesajini ve donus ekranini kaydedin.
7. Sonucu Referans yuk ile CLB gosterimini karsilastirin. Farki, birimi ve kararhiligi kaydedin. Kabul sinirini
karsilastirin proje / Uretici kriterinden alin; bu strimde sinir Uretilmemistir.

8. Kontrol ayarlarini
yapin

Uygulamanin onayh réle esiklerini, gecikme / histerezisi, gerekiyorsa aci toleranslarini ve arayuz
ayarlarini girin. Koruma islevlerini devre disi birakarak test yapmayin.

9. Kaydedin

Ana ayar meniisii » KAYDET - SET. KAYDEDILDI! mesajini gériin ve GERI ile calisma ekranina
dénun.

10. islevi dogrulayin

Onayli test senaryolarinda réle, acl, negatif ylk, analog ve haberlesme sonuclarini kontrol edin.
LED’in yaninda bagl sistemin gercek tepkisini de kaydedin.

SIFIRLA ve SENSOR RESET ariza arama amaciyla rutin uygulanmaz; ayar / kalibrasyon kaybina yol acabilecek kapsamlari

once dogrulanmaldir.
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10. Sorun Giderme ve Periyodik Kontrol

Asagidaki tablo genel kontrol sirasidir; CLB’ye 6zgi hata kodu listesi degildir. Elektriksel 6lcim ve terminal midahalesi

yetkili personel tarafindan yapilir.

Belirti

On kontrol / sonraki adim

Ekran acilmiyor

Cihaz etiketi ve besleme varyantini karsilastirin. Besleme devresi / koruma elemanlarinin
kontrolinu yetkili personele yaptirin.

Yuk sifirda degil

Sabit aparat ve dara durumunu kontrol edin. Segili INPUT kanalini ve mekanik yuk
durumunu kaydedin; ylku gizlemek icin dogrudan dara uygulamayin.

Olciim yanhs oranda

HALAT ve INPUT segimlerini, referans ytkin kg degerini ve kalibrasyon kaydini
karsilastirin.

Gosterge kararsiz

Yukin mekanik hareketini ve kablonun gii¢ devrelerine yakinligini inceleyin. Mevcut filtre
ayarlarini kaydedin; degisikligin tepki sliresine etkisini dogrulayin.

Roéle beklenen tepkiyi vermiyor

Esik, histerezis, gecikme ve varsa agi kosulunu kaydedin. LED durumu ile gercek kontak /
bagli sistem tepkisini ayri kontrol ettirin.

Acl referansi uygun degil

Cihazin montaj konumunu ve kayitli tare referansini kontrol edin. Referans konumu
dogrulanmadan GYRO TARE uygulamayin.

Analog ¢ikis uyumsuz

A/OUT godsterimini, yetkili 6lcim sonucunu ve karsi cihaz giris ayarini karsilastirin. ASIRI
ESIK / rampa islevini T5’e gore dogrulayin.

Haberlesme / mobil baglanti
yok

Hat / cihaz secimi, ID, hiz ve parity ayarlarini karsilastirin. Uygulamadaki cihaz kimligini ve
gorulen baglanti durumunu kaydedin.

Ayar korunmuyor

KAYDEDILDI! mesajinin gérildigini kontrol edin. Model / yazilim stirimiinii ve tekrar
acilista degisen parametreyi kaydedin; T1 / T6'ya gore degerlendirin.

10.1 Periyodik kontrol ve servis kaydi

Kontrol araligini Uretici / tesis bakim planina gore belirleyin. Enerjisiz halde montaj, terminal baglantilari, kablo ve ekran
durumunu inceletin. Referans yukle 6lcim karsilastirmasini ve onayli réle / araylz testlerini bakim planina gore
tekrarlayin. Sorun slrerse seri numarasl, yazilim, ayar listesi, ekran gortuntlsu ve test kaydiyla teknik servise basvurun.
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11. Ayar ve Devreye Alma Kayit Formu

Tanimlama

Kayit

Tesis / ekipman / tarih

CLB model / seri numarasi

Yazilim / donanim revizyonu

Sensor tipi / kapasitesi / A1-A2 eslemesi

INPUT / HALAT / dara referansi

Referans ylk / gosterilen yik / fark

ROLE1 / ROLE2 / ROLE3

HYSTER / DELAY / GYRO X-Y / tare

Analog islev / dlgek / bant-siire-rampa

Modbus / CANbus / Bluetooth ayarlari

islev dogrulama kaydi

Kontrol

Sonug / gozlem

Olciim ve kalibrasyon karsilastirmasi

Réleler ve bagl sistemin gercek tepkisi

Aci / negatif yUk islevleri (uygulaniyorsa)

Analog / haberlesme karsilastirmasi

KAYDEDILDI! mesaji / calisma ekranina doniis

Kabul kriteri / acik uygunsuzluklar

Testi yapan / kontrol eden

Bu form sonug kaydi icindir. Testi veya teknik onayi asistanin yapti§i anlamina gelmez. Olciim toleransi ve islev kabul

kosullan yetkili kisi tarafindan belirlenir.
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12. Teknik Teyit Bekleyen Maddeler

Asagidaki bilgiler cihaz testi, hedef yazilim veya onayl Uretici gizimi gerektirir. v10’da bildirilen teknik degerler
korunmus; 6nceki aciklamalarla celisen / eksik noktalar sessizce degistirilmemistir.

No / konu Gerekli bilgi / kesinlestirilecek nokta

T1 - Tus ve kayit Sayisal kayitta 1 sn tutma gerekiyor mu? GERI sayisal dederi iptal ediyor mu? SET tek basina
kalici mi; KAYDET olmadan eneriji kesilirse ne oluyor?

T2 - Olglim / sensér Ana DARA ve KALIBRASIYON kanal kapsami; CAL2 sonucu / dénUsu; LSB’nin gercgek islevi; filtre /
Olcek parametrelerinin aralik ve birimleri. ROUND seceneklerinde olmayan AUTO varsayilaninin
karsihgi ve cikislara etkisi.

T3 - Role / koruma ROLE1-3'Uin cekme / birakma yonu ve histerezis gegisleri. RELSET DELAY saniye iken GYRO’da 0,1
saniyelik kat kullanimi. ROLE4'ln agi rolesi olmasi, sifir tolerans davranisi ve NEG'in hangi réleyi
etkiledigi.

T4 - Elektrik / montaj A1-A2 SIG eslemesi; ylk hiicresi / ekran baglantisi; EXC kullanimi; role NO/NC / COM ve kontak

degerleri; DI / Al sinirlari; analog ¢ikis yik siniri; AC/DC polarite / toprak ve koruma elemanlari;
Olglll montaj gizimi.

T5 - Analog islev Sabit 10 V / esikte dusus / kararlilik / rampa senaryosu ile MAX AGIRLIK dlgeklemesinin iliskisi.
DAC kodlarinin cikis karsiligi; 4-20mA donanim islevi; filtre ve slre birimleri; esik
karsilastirmasinda esitlik kosulu.

T6 - Sistem davranisi SENSOR RESET hangi parametreleri sifirlar? SIFIRLA ek onay ister mi? DIL yeniden acilista
Turkge'ye mi doner? Calisma kadrani tam 6lgegi sabit 10.000 kg mi, ayarlanabilir mi?

T7 - Haberlesme Modbus register / veri tarl / birim / byte sirasi; CAN kimlik ve mesaj yapisi; hat sonlandirma.
Bluetooth komutlarinin tam s6zdizimi, sonlandirici, yanit / hata bicimi, erisim kosullari ve COLM
eslesme adimlari.

T8 - Strim ve fabrika Hedef model / yazilim strimu; tdm minimum-maksimum / varsayilan degerlerin kaynagdi ve cihaz
degerleri testi. Ozellikle HALAT 5, ROUND AUTO, CAN ID 0’in anlami ve Bluetooth varsayilanlari.
T9 - Hata / servis Gercek hata mesajlari / kodlari; sensér kopmasi ve haberlesme kesintisinde cikislarin durumu;

bakim araligi / yontemleri ve gecerli servis iletisim bilgisi.

Bu revizyonda tamamlananlar

Baslik ve tablolar yeniden yerlestirildi; icindekiler ve sayfa numaralar guncellendi. Hizli tus / kayit sirasi, ilk devreye
alma, genel sorun giderme, bakim kontroll ve ayar / test kayit formu eklendi. Teknik teyit maddeleri bu sayfada toplandi.

www.coto.com.tr | COTO-CLB-UM-TR | Rev. 1.3 - Calisma | 03.11.2026 16/16



	Kapak
	İçindekiler
	1. Genel bilgi / 2. Teknik özellikler
	3. Ön panel ve çalışma ekranı
	4. Montaj ve terminal etiketleri
	4.4 Örnek bağlantı şeması
	5. Ayar menüsü ve röleler
	5.4 GYRO / 5.5 SENSOR
	6. Analog çıkış
	7.1 Modbus ve CANbus
	7.2 Bluetooth / 7.3 Veri ve komutlar
	8. Sistem işlemleri
	9. İlk devreye alma ve doğrulama
	10. Sorun giderme ve periyodik kontrol
	11. Ayar ve devreye alma kayıt formu
	12. Teknik teyit bekleyen maddeler

